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PRORACUN CILINDRICNOG ZUPCASTOG PARA

Polazni podaci

Al Oznaka elektromotora prema katalogu ATB - Sever Subotica

zadato

Niskonaponski trofazni zatvoreni motori sa kaveznim rotorom
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A2 Nominalna snaga elektormotora Py = 22kW
. . -1
A3 Broj obrtaja elektormotora ny = 970min
A4 Prenosni odnos zupcastog para zadato i =315
A5 Broj zubaca pogonskog zupcanika zadato z; =21
A6 Broj zubaca gonjenog zupcanika
Z, = iz; = 66.15 usvajam tako da zbir zubaca bude neparan broj Z5,= 66
. . . 7
A7 Kinematski prenosni odnos u=— u=3.143
7
A8 Ugao nagiba bocne linije zadato g =12°
A9 Modul prema SRPS M.C1.015 Tab. 4.2 str. 98 ME II m, = 8mm
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v . mn
A10 Ceoni modul m; = m; = 8.179 mm
cos(P3)
All Standardni profil evolventnih zupcanika prema SRPS M.C1.016
JUS
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Ugao nagiba profila
Faktor temenog zazora ¢, =01+03 usvajam
L _ CnhMn
Poluprecnik zaobljenja alata pp= ———————
1- sin(an)
Temeni zazor ¢ = ChMmy
M\
Visina noge zupca hy = mn(l + cn)
Al12 Materijal pogonskog zupcanika zadato

Dinamicka izdrzljivost bokova pogonskog zupcanika Tab.4.5str. 133 ME I

\

an = 20°

¢, = 025

pn = 3.04mm
c=2mm
h¢ = 10mm

c60 (€1730)

OHlim = 520 —2

mm
Dinamicka izdrzljivost podnozja pogonskog zupcanika Tab. 4.5 str. 133 ME II OFjim = 210—2
mm
TaGnnuoa 4.5
MATEPHIAMN 3A I¥MYAHHEE (inapsaupocT IyIanika enpysera)
Tpajsa AHHAMHYEL HAIPAKBHBOCT .
_ y Njmm? Cramuuea
P — ) Tnp;[nh.l. B, MOLH.
jexrpa-Goka P Cram N,:;f-n'
CPoa. BPCAHOCT CPCaMa Bpca.
Mobomumann WM HOPpMANH0EAHNE SEIHLH
HV 10
133 140 480 192 00
1530 185 520 205 200
C.1731 20 520 210 SO0
4130 260 00 270 W
Ca131 260 T 70 450
Ca732 280 730 175 1100
C.5431 310 7T 85 1300
Al13 Materijal gonjenog zupcanika Tab. 4.5 str. 133 ME II €22 (€1331)
Al4 Kvalitet izrade zupcanika zadato IT?7
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Geometrija zupcanika

- - ",
Fyuvornuk 1 NMoiowecky o~

Jydwaruk 2 —

Fomeny
Ci. 4.20 = Cupestpe npodiand WHIRHIPHYOIHE 3YTH3IHKES
B1 Precnik podeone kruznice pogonskog zupcanika
d; = mzg
B2 Precnik podeone kruznice gonjenog zupcanika
d; = mz;
B3 Ugao nagiba profila alata u ceonom preseku

o atan[tan(%)]

cos(3)

B4 Nulto osno rastojanje

d]_ + d2
a =
2
B5 Stvarno osno rastojanje (zaokruziti na blizu peticu)

B6 Precnik kinematske kruznice pogonskog zupcanika

71

dwl = 2aW
Z1+ Z)

B7 Precnik kinematske kruznice gonjenog zupcanika
dy2 = udyg

B8 Ugao dodirnice

i =) cos<a¢>}

2a,,

Oyt = aco{
B9 Involut funkcija

inV(th) = tan(%t) — Oyt

inv at) = tan(cxt) - o

d; =171.753mm

d, =539.796 mm

oy = 20.4103°

a = 355.775mm

ay = 355mm

dy1 = 171.379 mm

dy2 = 538.621mm

Ouy = 20.0717°

inv(u) = 0.015071

inv(cy) = 0.015874
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B10 Zbir koeficijenata pomeranja profila

(Zl + Zz)
X = (inv —invloy))|—/————= X =-0.096
o) (o)
B11 Parcijalni koeficijent pomeranja pogonskog zupcanika xp=0
B12 Parcijalni koeficijent pomeranja gonjenog zupcanika
Xy = X - X1 Xp = -0.0960
B13 Precnik podnozne kruznice pogonskog zupcanika
dfl = dl + 2X1 mp — th dfl = 151.753mm
B14 Precnik podnozne kruznice gonjenog zupcanika
df2 = d2 + 2X2 mp — th df2 = 518.259 mm
B15 Precnik temene kruznice pogonskog zupcanika
dal = 2aW - dfz - 2c dal = 187.741 mm
B16 Precnik temene kruZnice gonjenog zupéanika
da2 = 2aW - dfl - 2C da2 = 554247 mm
B17 Precnik osnovne kruznice pogonskog zupcanika
dp1 = dlcos(oct) dp; = 160.97 mm
B18 Precnik osnovne kruznice gonjenog zupcanika
dyy = d2cos(o¢t) dpy = 505.907 mm
B19 Podeoni korak u normalnoj ravni
Pn = 7™My pPn = 25.133mm
B20 Podeoni korak u ceonoj ravni
Py = Mt p; = 25.694 mm
B21 Osnovni (sprezni) korak
Ptb = ptCOS(OLt) Pip = 24.081 mm
B22 Aktivna duzina dodirnice
1 2 2 2 2 .
o = E(\/ dyg —dp1 + \/ dyp —dpo ) - awsm(ocwt) Jo = 39.665mm
B23 Stepen sprezanja profila
Yo
€q = — po SRPS -u l<gy<?2 €q = 1.647
Ptb
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B24 Sirina sprezanja

Sirina pogonskog zupcanika usvojeno

Sirina gonjenog zupéanika usvojeno

B24 Stepen sprezanja bocnih linija
by sin(B)
Pn

EB 1<€6<1'5

B25 Ukupni stepen sprezanja
€y = Eqt Eg

B26 Lucna debljina zupca na podeonoj kruznici

Spl = mn(O.Sﬁ + 2x1tan(an))

mn(O.Sﬁ + 2% tan(an))

Sn2

B27 Tetivna debljina zupca

. Sn1
St1 = d]_SIn d—l
. Sn2
St = d25|n d—2

B28 Tetivna visina zupca

hit

daz  dp Sn2
hiy = — — —cos| —
2 2 d,

B29 Ugao oyyq

Qu = atan o sin(cx)2+4é 142
) COS(O"E) t 71 7;

B30 Ugao oyyo

Quyp = atan o sin(cx)2+42 142
" COS(O"E) t z Z

B31 Ugao nagiba bocne linije na osnovnom cilindru
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By = asin(sin(8) cos(cu,))

bW = min(bl , b2)

by, = 135mm
eg= 1117
€y = 27639

Sp1 = 12.566 mm

Sn2 = 12.007 mm

Sy1 = 12.555mm

Spp = 12.006 mm

hyp = 8.224mm
hy = 7.292mm
Oy = 2041°

Oy = 19.956°

By = 11.267°
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